Bedienungsanleitung fur den FrSky R9

CTAD NTA

Einfuhrung

Vielen Dank fir den Kauf des FrSky R9 STAB OTA Telemetrie-Empfangers, einem 900MHz/868MHz Langstrecken- und
Stabilisierungsempféanger mit integriertem 3-Achsen-Kreisel und 3-Achsen-Beschleunigungssensor. Um die Vorteile dieses Systems
voll auszuschdépfen, lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung sorgféltig durch und richten Sie das Gerat wie unten beschrieben ein.
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Technische Daten

* Abmessung: 45.7%26.3*16.2mm (L x B x H)

* Gewicht: 18,69

* Anzahl der Kanale: 8/16CH (CH16 gibt RSS! aus)
* Betriebsstrom: 140mA@7.4V

* Betriebsspannungsbereich: 3.5V~10V~10V

Betriebsbereich: Vollsortiment

Messbereich des Gyroskops: £2000dps

Messbereich des Beschleunigungssensors: +4¢g

Firmware aktualisierbar

Kompatibilitat: ROM 2019/R9M Lite/R9M lite Pro mit ACCESS-

Merkmale

* ACCESS-Protokoll und unterstiitzt OTA- » Erkennung von niedrigen Batteriespannungen
Funktionalitat unterstitzt

* 900MHz/868MHz W eitbereich mit geringer * Abnehmbare Antenne mit Ipex1-Anschluss

Latenzzeit

Integrierter 3-Achsen-Kreisel und 3-Achsen-
Beschleunigungssensor

Anzahl der | Entsprechende Teile Vollstandi Anzahl der Entsprechende Teile Vollstandiger N
Kanale auf dem Modell olistandi Kanéle auf dem Modell olistandiger Name
ger Name
CH1 AlL 1 Querruder CH7 Benutzerdefi
niert
CH2 ELE 1 X
Autzug cHs Benutzerdefi
CH3 THR Drosselkla niert
ppe CH9 Keine Gyro Gain Einstellung
CH4 RUD Ruder ——Markierung
CH5 AlL 2 Querruder CHINRCH11 Keine Fluamodi
Kreiselverstarkungseinstellung von CH9: Wenn der Wert von CH9 in der Mitte liegt, ist die Verstarkung Null. Die Verstarkung nimmt zu,
wenn der Wert grof3er wird. Bis der Wert £100% betréagt, erreicht die Verstarkung das Maximum.
Hinweis: CH9~CH12 sind im Diagramm nicht markiert.
CH9 Bearbeiten - Wenn Sie CH9 auf Gewicht 50 und Offset 50 einstellen, funktioniert der zugewiesene Pot/Slider
|

Hinweise
CH1~CH8 sollte an die entsprechenden Servos angeschlossen werden.
S.Port kann verwendet werden, um Parametereinstellungen mit dem PC-Tool FrSky STK zu aktualisieren, zu
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Mit dem FrSky ACCESS-Protokoll kann das Sender/Sendemodul den Empfénger ohne Verwendung der Taste

binden. Fuhren Sie den folgenden Schritt aus, um das Registrierungs- und Verbindungsverfahren abzuschlieen:

1. Bringen Sie das Sender/Sendemodul in den Status[Reg].

1.1 Fur Taranis X-Lite Pro und R9M Lite Pro als Beispiele schalten Sie den Sender ein, gehen Sie auf die MENU-MODELL-SETUP-
Seite 2, wéhlen Sie Externen RF-Modus ROMLP-ZUGANG und wahlen Sie dann[Reg].

2. Schlief3en Sie den Akku an den Empfanger an, wéahrend Sie die Taste am Empfanger gedriickt halten. Die rote LED und die griine
LED am Empfanger leuchten und zeigen den Status[Reg] an. Wahlen Sie[ENTER] am Sender, die rote und grine LED am
Empfanger blinken, und der Sender zeigt[Registrierung ok] an.

3. Schalten Sie den Empfanger aus.

4. Bewegen Sie den Cursor, um den Empfénger 1[Bindung] auszuwahlen.

5. SchlieRen Sie den Akku an den Empfanger an, die GRUNE LED am Empfanger leuchtet und zeigt den Status[Bind] an. W&hlen
Sie den RX aus, und der Sender zeigt[Bind erfolgreich] an.

6. Der Senderausgang[Bind], die GRUNE LED blinkt, die ROTE LED ist aus und zeigt den normalen Betrieb an.

. . , "t

Sie bendtigen zunachst eine vollstéandige Kalibrierung des Beschleunigungssensors um die sechs Positionen tber die R9 STAB
OTA.Lua/FreeLink APP/FreeLink.exe. Schritt 1: Schlie3en Sie lhre Servos an und folgen Sie der Kanalliste entsprechend lhrem
Modell.

Schritt 2: Stellen Sie ein, dass Ihr Radio der Kanalliste folgt.

Schritt 3: Wahlen Sie den Fliigeltyp tGiber das Konfigurationstool (R9 STAB OTA.Lua/FreeLink

APP/FreeLink.exe). Schritt 4: Wahlen Sie den AUTO LEVEL Modus, uberpriifen Sie die Riickmeldung des

Modells.

Schritt 5: Wahlen Sie den manuellen Modus, tberprifen Sie die Servoriickmeldung tber den Sender.

Schnellmodus

ird ein Dringlictgitepadus hinzugefugt, um KiemStandard des automatischen Pegelmodus tiber CH12 zu konfigurieren. Die genaue
Konwiﬁtlon EW Kﬁ.ﬁ 1eben. Stabilisierungsmodus

SW Up Automatischer Fiillstandsmodus

CH12 SW Down Dringlichkeitsmodus (automatischer

Hinweis: Der Standardmodus von R9 STAB OTA ist der Schnellmodus. Wenn Sie die Firmware von R9 STAB OTA
erneut flashen oder durch einen neuen ersetzen, wird der voreingestellte Modus geléscht.

- Wenn-der Schnellmodus-angewendet wird, gibt es keinen Messerkanten- oder (3D-)Hover-Modus.
- CH11 wird ni¢htStebiisietiengw enn Sie gen-Schnetmodus-verwenden.
Delta-Flugel
L Automatischer Stabilisierun
Ma@dyentionelles Eillstand Fliegender \erung
. automatisches
Modell Flugel
Schweben Niveau
V-1 eitwerk
Messerkante

Die Modelltypen konnen iiber R9 STAB OTA.Config oder R9 STAB OTA.Lua aktiviert werden. Bei Bedarf kann der R9 STAB OTA als
Standardempféanger der R9-Serie mit 8 Kanélen verwendet werden.

Konventionelles Modell
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Die verfuigbaren Flugmodi kénnen CH10 und CH11 mit Dreistellungsschaltern zugeordnet werden.

Flugmodus Stabilisierung Automatischer Schweben Messerkante Au
Fillstand s
CH10>M+H CH10>M+H CH10>M+H CH10<M-H-H
CH10 (3 pos SW) (CH10 SW Down) (CH10 SW Down) (CH10 SW Down) (CH10 SW Up) )
CH10 SW-mittel
CHI1(3 pos SW) M-H<CH11<M+H CH11>M+H CH11<M-H M-H<CH11<M+H
p (CH11 QAT MiAY (11 QA DA (CH11 QWA T IRy (11 QWA AAN

Deltafligel & Fliegerfliigel & V-Leitwerk
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Layout des Deltafliigels / Fliegendeswing Layout des V-Leitwerks
ie verfigbaren Flugmodi kdnnep CH10 mit einem Dreistellungsschalter zugewi n werden
Flugmodus Stabilisierung Auto Level Aus
CH10>M+H CH10<M-H
CH10 CH10 sw-
(CH10 SW Down) (CH10 SW Up) mittel

Wenn Delta-Flugel/Fliegender Fliigel/V-Leitwerk ausgewahlt ist, sollte das vom Sender erzeugte Signal ohne aktive Mischungen auf
den Kanalen fur AIL und ELE sein. R9 STAB OTA mischt das Eingangssignal von AIL(CH1) und ELE(CH2) automatisch mit einem
festen Mischungsprozentsatz. Die Signale auf CH4~CH8 verhalten sich wie vom Benutzer gewiinscht.

M: stellt eine neutrale Signalperiode dar (1500us)

H: stellt die Zeit der erforderlichen Signaldnderung dar, um den Modus zu aktivieren (50us). Wenn die Werkseinstellungen ausgewabhlt|

sind, wird die Schalterstellung
stellt die erforderlichen Modi dar.

Flugmodus:

Aus: Wenn der Modus aktiviert ist, sendet R9 STAB OTA die vom Sender erzeugten empfangenen Befehle ohne Kompensation an
das Modell.

Stabilisierung: Wenn das Modell aktiviert ist, kompensiert R9 STAB OTA mit externen Kréaften (Wind), sobald es Befehle vom
Sender empfangt. Mit dieser Funktion wird die Stabilitdt des Modells auf drei Achsen (Pitch, Roll, Roll, Roll) erhéht. CH9 kann
verwendet werden, um die Gyroverstarkung durch Zuweisung eines Drehreglers oder eines Schiebers einzustellen, wodurch die
Empfindlichkeit des Gegensignals, das vom internen Dreiphasen-Kreisel erzeugt wird, geandert wird.

Automatischer Fillstand: Wenn der Modus aktiviert ist, bringt R9 STAB OTA das Modell mit internem dreiachsigem
Beschleunigungssensor und dreiachsigem Gyroskop auf den AlL- und ELE-Kanalen zur Niveauorientierung zuriick, nachdem die
Stabe in den Leerlauf versetzt wurden. Der RUD-Kanal arbeitet nur im Stabilisierungsmodus.

Schwebeflug: Wenn der Modus aktiviert ist, macht R9 STAB OTA die Nase des Modells gerade nach oben mit internem
dreiachsigem Beschleunigungssensor und dreiachsigem Gyroskop auf den Kanédlen RUD und ELE (ELE und RUD Eingaben sind
nicht erforderlich). In diesem Modus wird AIL verwendet, um die Drehung des Modells zu steuern und THR die Hohe einzustellen.
Der AlL-Kanal arbeitet nur im Stabilisierungsmodus.

Messer-Ei-Modus: Wenn der Modus aktiviert ist, rollt R9 STAB OTA die Ebene auf einer bestimmten Seite (Fligel zeigt nach oben)
mit internem dreiachsigem Beschleunigungssensor und dreiachsigem Gyroskop auf den Kanalen RUD und AlL, so dass keine AlL-

Konfiguration

Methaden: APP-Kanfiguration

FrSky Funkkonfiguration
PC-Konfigurationssoftware (FrSky STK usb updater)

Es uft8titz{ derP8BBARienungsmodus urfd ¥¥AAMRuellen (Sechs-Achsen-Aus) Modus und wird tiber CH10 konfiguriert. Dariiber hinaus
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APP(10S/Android) configuration :
* Verbinden Sie den R9 STAB OTA mit der App mit AirLink S.
Der; Menubildschirm auf der Startseite wird unten angezeigt: Sie konnen das APP herunterladen.
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Wing Type

Mounting Type

Gain Setting

10S FreeLinkAPP Android FreeLink APP APP

Offset Angle Setting

Accelerometer Calibration

FrSky Funkkonfiguration:
 Kopieren Sie die R9 STAB OTA.Lua-Dateien auf die SD-Karte des Senders.
« Binden Sie den R9 STAB OTA an den Sender und fiihren Sie die Dateien aus.

PC-Konfigurationssoftware:
« Verbinden Sie R9 STAB OTA wie unten gezeigt mit dem FrSky STK USB-Adapter und schlieBen Sie ihn an den PC an.
« Fuhren Sie die R9 STAB OTA Freelink.exe aus und rufen Sie die Homepage auf.
 Driicken SiEngLEE mit R9 STAB OTA zbl\tﬁrbinden.
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Offnen: Erméglicht der PC-Software den Zugriff auf die R9 STAB OTA-Konfigurationsdaten.

Lesen: Ruft die gespeicherten R9 STAB OTA-Daten ab, die in der PC-Software bearbeitet werden sollen.
Schreiben Sie: Speichert die eingestellten Daten auf R9 STAB OTA.

Laden: Stellen Sie die Einstellungen in der zuvor gespeicherten Datei wieder her.

Speichern: Speichern Sie alle Einstellungen in einer Datei.

Standard: Setzt alle Einstellungen der PC-Software auf die Werkseinstellungen zurick.

oA WD R

Konfigurationsparameter
Die Konfigurationsparameter sind oben auf der Schnittstelle aufgelistet: Flugelart, Befestigungsart, Verstarkungseinstellung,
- . . : . .
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Optionen der Flugelarten: Wing_Rud_Ele_Ail-konventionelles Modell
Wing_Delta_Ail/Wing_Flying-- Delta/Flugfltigel
Wing_Vtail_Ail--V-Tail

AUX1: Wenn ausgewahlt, wird die AlL2-Funktion aufCH5 AUX2 deaktiviert CH5 : Wenn ausgewahlt, wird die ELE2-
Funktion auf CH6 deaktiviert.
Befestigungsart
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Die positiven und negativen Werte des dreiachsigen Gyroskops und Beschleunigungssensors ergeben insgesamt sechs Werte, die

erfasst werden mussen. Bitte folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm.

 Klicken Sie auf die Schaltflache "Kalibrierung" und warten Sie, bis die gelbe LED blinkt und die Kalibrierung dieser Ausrichtung
abgeschlossen ist.

* Wiederholen Sie den obigen Schritt fiinfmal (die restlichen 5 Dimensionen). Wenn Sie R9 STAB OTA in der erforderlichen
Ausrichtung platzieren, stellen Sie sicher, dass alle Werte (X, Y, Z, Mod) 1.000 mit der Abweichung von +0,1 anzeigen.

« Driicken Sie "Write", um die Daten auf R9 STAB OTA zu speichern, wenn Sie fertig sind.

F SHRx4d

Uberpriifung der Fluglage

Um die Flugsicherheit zu gewaéhrleisten, wird dringend empfohlen, die Kompensationsrichtung des Modells zu tiberprifen.
Die Aktivierung des Auto-Pegel-Modus fiihrt zu einer starken Auslenkung von AIL und ELE, mit der das Verhalten von Quer- und
Hohenruder Gberprift wird. Auch die Aktivierung des Messerkanten- und Schwebemodus hat die gleiche Reaktion auf das Seitenruder.

Wenn die Ebene nach links oder rechts
/ i ‘ \ gedreht wird (Roll), sollten die Querruder die
“ ‘ oben dargestellten Korrekturmal3nahmen

aufweisen.

5
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Wenn die Ebene nach oben oder unten
gedreht wird (Neigung), sollten Aufzige die
oben dargestellten Korrekturmal3nahmen
aufweisen.

Wenn die Ebene nach links oder rechts
gedreht wird (Gieren), sollten die Ruder die
oben dargestellten Korrekturmal3nahmen
aufweisen.

/\ Nach dem Andern der Kompensationsrichtung ist es unbedingt erforderlich, diese am aktuellen Modell noch einmal zu
uberprifen.

Hinweis: Wenn die Kompensationsrichtung falsch ist, wenden Sie bitte den entsprechenden Kanal wie unten dargestellt um.

Bedienungsanleitung fur den FrSky R9
STAB OTA

F SHhd

Der erste Teil

Kompensationsrichtung: Auswahl der Fahrtrichtung von AL, AIL2, ELE, ELE, ELE2 und RUD. "+" bedeutet positiv und "-" bedeutet
negativ.

Der zweite Teil

Gyrogewinn: Stabilisierungsmodus

Die Verstarkungseinstellung im Stabilisierungsmodus kann auf den Kanélen fur Querruder, Hohen- und Seitenruder

eingestellt werden. Winkelverstarkung: Auto Level Modus

Die Verstarkungseinstellung im automatischen Pegelmodus kann auf den Kanélen fiir Quer- und Héhenruder

eingestellt werden. Winkelverstarkung: Hover-Modus

Die Verstarkungseinstellung im Hover-Modus kann auf den Kanélen fur Hohen- und Seitenruder

ein it werdenWinkelverstirkung:—M kantenmodus

Die Verstarkungseinstellung im Messerkantenmodus kann auf den Kanélen fir Querruder und Seitenruder eingestellt werden.

Hinweis: Der optionale Bereich liegt zwischen 0 und 200%. 0, 1, 2 bezieht sich auf 0%, 100% und 200%.

Einstellung des Offsetwinkels
Aufgrund der méglichen Fehler bei der kleinen Installation und Kalibrierung ist die Funktion so konzipiert, dass sie die Einstellung des
Modells anpasst. So kann der Benutzer die beste Orientierung erreichen, wenn Auto Level, Hover Mode und Knife-edge Mode
aktiviert sind.
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Offsetwinkel des automatischen Niveaus

Der Roll- und Neigungswinkel konnte an den Kanélen fir Quer- und Hohenruder eingestellt werden. Geradeaus- und Hohenfliige konnten
realisiert werden.

Versatzwinkel des Hover

Der Neigungswinkel konnte an den Kanalen fur Quer- und Hohenruder eingestellt werden. Stationarer Schwebeflug konnte bei ruhig%m

Versatzwinkel der Messerkante
Der Winkel von Querruder und Seitenruder kann tber die entsprechenden Kanéle eingestellt werden. Es konnte ein gerader und ebener
Messerkantenflug realisiert werden.

Hinweis: Der optionale Bereich liegt zwischen -20° und 20°.

Beschleunigungssensor Kalibrierung
(e =5 - i
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Setbstkontrotte

Hinweise

Vor dem Selbsttest legen Sie das Modell bitte auf den Boden (ebene Flache).

Wenn das Modell fliegt, ist die aerodynamische Balance wichtiger als die Niveauhaltung, was dazu fihrt, dass das Modell in
konstanter Hohe fliegt, wobei die Nase bei niedriger Geschwindigkeit leicht nach oben zeigt. Um das Nasentauchen des Modells
bei hoher Luftgeschwindigkeit zu vermeiden, muss der Benutzer sicherstellen, dass das Modell beim Selbsttest in eine ebene oder
leicht aufsteigende Position gebracht wird.

Installieren Sie R9 STAB OTA immer gerade und eben im Modell. Bei Bedarf kann mit Hilfe einer PC-Software der Anstellwinkel
angepasst werden, um die gewiinschte Einstellung zu realisieren. Wenn die vom Benutzer eingestellten Werte groRRer als der
Durchschnitt sind, empfehlen wir, die Installationsorientierung von R9 STAB OTA zu uberprifen.

Schritte
Schalten Sie den Sender ein und stellen Sie sicher, dass sich Ail (CH1), ELE (CH2), RUD (CH4), AlL 2 (CH5) und ELE (CH6) in der
neutralen Position befinden.

Schalten Sie das Modell ein und starten Sie den R9 STAB OTA Selbsttest. Vergewissern Sie sich, dass der automatische
Ausrichtwinkel des Gyros und die Neutralstellung des Gimbals eingehalten werden. Bitte beriihren/bewegen Sie das Modell nicht,

bis der Selbsttest abgeschlossen ist, da dies die wéahrend des Vorgangs erstellten Kalibrierungseinstellungen beschadigen kann.
Driicken Sie die Taste am R9 STAB OTA oder bewegen Sie die an CH12 gebundenen Dreipositionsstabe dreimal in 3 Sekunden (oben,
Mitte, unten). Dann

Die BLAUE LED leuchtet auf und zeigt damit an, dass der Selbsttestvorgang eingeleitet wurde. Danach werden die entsprechenden
&pile auf dem Modell verschoben. SchlieBlich erlischt die BLAUE LED und zeigt damit an, dass der Selbsttest abgeschlossen ist.
Bewegen Sie die an CH1~CH6 gebundenen Stabe (mit Ausnahme des an Thr gebundenen Stabchens) und tberpriifen Sie die
Kanalausgangsgrenzen und stellen Sie sicher, dass das Signal

Ausginge-von-R9-STAB-OTA-werden-die prechenden-Teile-am-Modell-nicht b hadigen—Am-Ende-speichert RO-STAB-OTAdi

Nullpunkte des Kreisels, den automatischen Pegelwinkel, die kardanische Neutralstellung und die Grenzen des Servokanals.

* Bedienen Sie niemals den an CH12 gebundenen Stick wahrend der Flugsitzung. Wenn ja, 16st es einen Selbsttest
aus und kann zum Absturz des Modells fiihren.
* Trennen Sie die Spannungsversorgung des R9 STAB OTA, da sonst der Selbsttest fehlschlagt.

Einrichten

Kalibrieren Sie den R9 STAB OTA mit der PC-Software und installieren Sie ihn in das Modell. Vergewissern Sie sich, dass die
Einstellungen von Fliigeltyp und Montageart mit der vorgesehenen Modellinstallation tibereinstimmen.

Schalten Sie den Sender ein und reduzieren Sie den Wert der Servo-Endpunkteinstellung. Stellen Sie sicher, dass der
Selbstkontrolimodus die entsprechenden Teile des Modells nicht beschadigt.

Weisen Sie CH9 einen Drehregler/Schieber zu, dann werden die Echtzeit-Gain-Einstellmdglichkeiten des R9 STAB OTA aktiviert.
Weisen Sie CH10 und CH11 Dreistellungsschalter zu, um die verfligbaren Flugmodi zu wechseln.
-—Sehalten-Swe-das-Modal-eipund-bherprifen-Sie-dhe-Ablepkungsrichingdereinzelnen Telleam-hodelMergevs A-Stesich—das
der den Flugmodi zugewiesene Schalter korrekt ist und die Kompensationsrichtung des Gyros wie vorgesehen auf AlL, RUD und
ELE eingestellt ist.

Fihren Sie bei Bedarf einen Selbsttest fir R9 STAB OTA durch. Das Trennen der Stromversorgung des R9 STAB OTA fiihrt nicht zum

Verlust der-eingestellten-Parameter-

(© Bei identischen Betriebsbedingungen ist der Wert jedes Kanals, der durch den zugeordneten Schalter in FrOS
erzeugt wird, entgegengesetzt zuy dem in OpenTX. Zum Beispiel ist SW Up in FrOS gleich SW Down in OpenTX.

(ErSky is continuously addina features and improvements to our products. To et the most from vour product. please check )
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